Aspectos destacados del paletizador

Plano de succion doble eficiente

lo que aumenta la eficiencia de paletizado hasta un
62,5 % y facilita el inicio de un paletizado eficiente.

Ritmo max. de paletizado ** 1740 mm 2100 mm 1800 mm
Radio de trabajo 1700 mm 1700 mm 1300 mm
Area ocupada 1350 mm * 2220 mm 1350 mm * 2220 mm 1350 mm * 2220 mm
Peso de la maquina completa ** 300 kg
Voltaje nominal 100-240 V CA, 50/60 Hz 110 V CA/230 V CA, 50/60 Hz 110 V CA/230 V CA, 50/60 Hz
. .. . Corriente max. 16A 16A 10A

Configuracion visual Potencia tipica 3000W 2000
El software, incluye una funcién de visualizacién 3D que Rango de temperatura 10°C-50°C

permite mostrar informacién relacionada con cajas,
palés, tipos de apilado y capas en graficos 3D en tiempo

Caracteristicas del paletizador

Nombre del producto

Carga max. *'

Ritmo max. de paletizado *?

Nivel de proteccion

Estacion de trabajo de paletizado | Estacion de trabajo de paletizado

en columnas CR20A

20 kg

Succion Unica y liberacién Unica:

9 piezas/minuto

Succion doble y liberacion
Unica/doble: 13 piezas/minuto

Cuerpo del robot: IP54; estacion de trabajo de paletizado: IP20

con elevacion CR20A

20 kg

Succion Unica y liberacion Unica:

9 piezas/minuto

Succioén doble y liberacion
Unica/doble: 13 piezas/minuto
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Admite la configuracién del punto picking,
de transicion y del punto de destino de la caja

*1. Noincluye el peso de la pinza de vacio del efector final

*2. La velocidad de paletizado real depende del peso, tamaito y disposicion de las cajas.

*3. El tamafio y la disposicin de las cajas pueden afectar la altura de paletizado real

*4.No incluye el peso del brazo mecanico ni el efector final
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entre las cajas; asi, las cajas son mas compactas.
La posicidn de paletizado y el punto de transicién de la caja se
pueden establecer por separado, lo que flexibiliza la depuracion.

Nombre del producto

Estacion de trabajo de paletizado | Estacion de trabajo de paletizado | Estacion de trabajo de paletizado

en columnas CR20A

con elevacion CR20A

Estacion de trabajo de paletizado
con elevacion CR10A

10 kg

Succién Unica y liberacion unica:
9 piezas/minuto

Succién doble y liberacion
Unica/doble: 13 piezas/minuto

con elevacién CRT0A

Robot CRT0A - - v
Robot CR20A v v o
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Pinza de vacio del efector final Opcional

Admite interlayer entre capas

En respuesta a las necesidades de las industrias de
alimentos y bebidas, el software permite la insercién de
interlayer y colocacién durante el proceso de paletizado.

Con el fin de mejorar la estabilidad del apilado.
www.dobot-robots.com

La configuracion de la funcién de recogida y colocacién

. . sales@dobot-robots.com
delinterlayer es muy sencilla.

Solucidn de paletizado

Basta con realizar los ajustes del punto de picking, el linkedin.com/company/dobot-industry

punto de transicion y el punto de colocacién. youtube.com/@dobotarm

La configuracién se puede completar en 30 min;
carga maxima: 20 kg; cadencia: 8-13 piezas/min

Solo tres pasos para finalizar la configuracion. China | Alemania | EE. UU. | Japén




(Por qué la solucion de paletizado de robot

colaborativo Dobot?

[<\ Gran carga util y elevada eficiencia

La estacién de trabajo tiene una carga util maxima de
20 kg y una altura maxima de paletizado de 2,100
mm, lo que permite operar facilmente con necesi-
dades de paletizado de industrias como la alimentar-
ia, la de bebidas y la farmacéutica.

Equipada con los robots colaborativos CR10A/20A de
nueva generacion, la cadencia de paletizado puede
alcanzar 7-9 cajas/minuto.

Columna de carga de elevacion gran extensién
Ewellix de 900 mm opcional, con una capacidad
maéaxima de carga de 1500 N. Garantiza estabilidad,
fiabilidad y bajo ruido.

) Muy segura

Admite la funcién de pared virtual, que permite
establecer libremente los limites de funcionamiento y
garantizar la seguridad en la produccién. El robot se
puede conectar externamente a diferentes elementos
de seguridad.

El producto se ha sometido con éxito a series de
certificaciones que incluyen las normas 1ISO12100,
EN60204-1,1S010218-2 y ISO13849-1, por lo que
ofrece una seguridad fiable.

@ Puesta en marcha en 30 min

Cuenta con el software de paletizado desarrollado
por Dobot. La produccién se puede iniciar facilmente
con solo 5 pasos de configuracién y sin
programacion.

AS Despliegue flexible

La estacién de trabajo adopta un disefio modular,
admite plug-and-play y es capaz de completar
rdpidamente la instalacion, paletizar facilmente la
produccién de «varios productos» y eliminar el
problema de cambios de linea.

Il Rapido retorno de inversién

El uso de la estacion de trabajo de paletizado de Dobot
puede ayudar a liberar a los trabajadores de tareas de
paletizado repetitivas y pesadas, para ahorrar en
numerosos costes operativos de trabajos de bajo valor.

La estacidn de trabajo es facil de usar y los traba-
jadores no especializados pueden realizar un rédpido
uso, lo que reduce costes de mantenimiento posteri-
ores. Una vez iniciada la produccién, generalmente
solo se tarda entre 8 y 10 meses en recuperar el coste.

Imagen principal del producto

@ Robot colaborativo CR20A de Dobot:

Su carga méaxima de hasta 20 kg, rango de trabajo de
hasta 17700 mm y cobertura mas amplia le permiten
realizar facilmente el trabajo de paletizado.

@ Eje de elevacidn:

La columna puede elevarse hasta 900 mm y la altura
de paletizado puede alcanzar 2100 mm.

@ Columna fija:

Soldadura de tubo cuadrado de 8 mm de espesor
con estructura estable.Tiene una altura fija de 1150
mm y una altura méxima de paletizado de 1740 mm.

@ Dispositivo de deteccion y
posicionamiento de palés:
se utiliza para detectar si la estacion de trabajo se

ha instalado con un palé para asegurar que el palé
se encuentra en la posicién correcta.

@ Base de paletizado estandar:

La base de paletizado completamente integrada
tiene incorporado un conjunto completo de sistema
de comunicacion y control eléctrico; su disefio de
hardware modular facilita el montaje; su posicion de
orificio reservado para montacargas hace que sea
mas practica para el cambio de linea durante la
produccién.

Herramientas de succiéon de vacio del
elemento final:

Opcional segun sea necesario.

Configuracion 1: herramientas de succién de
vacio de drea grande Schmalz con carga de 20 kg.

Configuracion 2: admite la personalizacién no
estandar asi como elemento final de succién doble.

@ Panel de terminal externo:

El panel admite el terminal de conexién que puede
conectarse rapidamente a la sefial de control del
cliente; las interfaces de sefiales de E/S reservadas
pueden ayudar a extender facilmente con otros
dispositivos.

Pasos del proceso de configuracion del software
del paletizador de Dobot

Configuracion de la sefial

CRS edtings Jobot+  Application Help docurmes 3oy anitor Speed(10%)
Agpplication > Palletizing Tk n

User coonginate system lm Tool coordinate system CD

Palletizing type @ Palletizing Depalletizing
Select pallet & Left paller & Right paliet
Suction cup type @ Single suction Double suction
Lifting column @ No lifting column With ihting column

Coordinate system Lett palict user coordinate: 0(65)
Right pallet user coordinate: 0(65)

Suction tool caordinate system: 0

The centers of box, suction and flange are in the same Z direction,

Configuracién de parametros del palé Configuracién de caja
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Configuracién de apilado




