Guia Rapida De Programacion:

Variadores DELTA CP 2000 %J
A AELTA

electremain

electronica industrial




electremain

electrénica industrial

Indice.

Contenido

APIICACION ESEANIAAT ...ttt sttt et r e r e e n e ere e 3
APlIcaCiON COM PID ....ouiiuiiiiiieieie et e e 5
MO0 I @ OTIIT 1.t 6
Funciones entradas/salidas digitales.........cccererrieriirernienienieeiee et s 7
Aplicacion: 3 consignas de presion mediante entradas digitales.........coecvevvereerienieneesieneneeniene. 10
Dos rampas de aceleracion / deCeleracion..........ecuevuireeriiniireriiinineesee et 10
Doble rampa de aceleracion / deceleracion...........eevreeriiriirceesiinieeesene e 11
Conexion entradas digItales. .......ocueveririeriireeiee ettt ettt b b e e e b 12
MOAO € OPETACION.....cuveeuieieieieuie ettt ettt ettt st sat et bt et et s bt st et st e et e besae et ebesae e bebeeneenees 13
Modo funcionamiento consigna de frecuencia mediante entradas digitales. ..........cccceverveennnne. 15
IMS300 CabLEAAO ...c.ueeueiritieie ettt et e sb et b e sb e st st st e b et e bt e naeenaeas 16
CP2000 Cablead.....ceeueeeuiieiieiieieeteeie ettt et et ettt ettt e ste e s bt e s aee st e bt e saeeetesbeeteenteen 17
CFP2000 CabIEado. ...c..eeeueieiieiieieeieerieesie ettt sttt ettt eate e she e sbee s bt e st e sbeesteeabesabeeateenseens 18
C2000 CabIEadO .....couiiuiiiiiisieiciieiee e e s 19

Sedes: Murcia - Almeria - Albacete - Granada // Web: www.electromain.com



electremain

Aplicacion estandar

electrénica industrial

Pardmetro Explicacién Configuracion
00-02 Resetear parametros 6: Reset PLC
9: Se resetean los parametros a la
configuracion de fabrica. (50Hz)
00-03 Seleccion del Display 1:H (Muestra la frecuencia de salida)
00-16 Seleccion de la carga 0: Ciclo ligero
1: Ciclo normal
00-20 Fuente de la frecuencia 0: Teclado digital (fijar frecuencia a
maestra través de display)
2: Entrada analégica externa (Pr 03-00)
(fijar frecuencia con potencidmetro
externo, configurar parametros grupo 3)
7: Potencidmetro del teclado digital.
(fijar frecuencia a través del
potenciometro del display)(Para el
MS300 )
00-21 Fuente del comando de 0: Teclado digital
operacion 1: Terminales externos.
00-22 Modo de parada 0: Rampa de parada
(Depende de la aplicacion) | 1: Parada libre
01-00 Frecuencia Max de 50.00 Hz
operacion
01-01 Frecuencia de salida 50.0Hz
Motor 1
01-02 Voltaje de salida Motor 1 | Depende de la serie.
01-10 Limite superior de la 50 Hz
frecuencia de salida.
01-11 Limite inferior de la 25Hz
frecuencia de salida.
01-12 Tiempo de aceleracion 1 10s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 10s
(Depende de la aplicacion)
02-00 Control de operacion 2/3 (C/CP/CFP2000) 0: 2 hilos modol
(si 00-21 hilos (FWD/STOP, REV/STOP)
terminales (MS300) 1: 2 hilos modo 1(MI1:
externos) FWD/STOP, REV/STOP)
03-00 Entrada analogica de 0: Sin funcién (Si no usamos AVI1)
seleccion (AVIN) 1: Comando de frecuencia
(potencidmetro externo)
03-28 Entrada de seleccion de (C/CP/CFP/MS300) 0: 0-10V
terminal de entrada AVI (C/CP/CFP) 1: 0-20mA
/AVII1 (C/CP/CFP) 2: 4-20mA
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(MS300) 3: -10 a +10V

03-29 Entrada de seleccion de 0: 4-20mA
terminal de entrada ACI 1: 0-10V
2: 0-20mA
03-50 Seleccion de la entrada de | (MS300) 3: Curva de tres puntos para

la curva analdgica.

AVI, ACL
(C/CP2000) 7: Curva de tres puntos
para AVI1, ACIL, AVI2

03-51 (C/CP/CFP)
03-63 (MS300)

Punto inferior AVI1/AVI

0 (Para rango del potencidmetro entre
30-50Hz)

03-52 (C/CP/CFP)
03-64(MS300)

Punto inferior
proporcional AVII/AVI

60 (Para rango del potenciometro entre
30-50Hz)

03-53 (C/CP/CFP)
03-65 (MS300)

Punto medio AVI1/AVI

5 (Para rango del potencidmetro entre
30-50Hz)

03-54 (C/CP/CFP)
03-66 (MS300)

Punto medio proporcional
AVII/AVI

80 (Para rango del potenciémetro entre
30-50Hz)

03-55 (C/CP/CFP)
03-67 (MS300)

Punto superior AVI1/AVI

10 (Para rango del potencidmetro entre
30-50Hz)

03-56 (C/CP/CFP)
03-68 (MS300)

Punto superior
proporcional AVII/AVI

100 (Para rango del potenciémetro entre
30-50Hz)

05-01

Corriente nominal del
motor de inducciéon 1 (A)

(Introducir el valor de la placa del
motor)

05-02 Potencia nominal del (Introducir el valor de la placa del
motor de induccion 1 motor)
(KW)

05-03 Velocidad nominal del 1410 (50Hz 4 polos)
motor de induccioén 1
(rpm)

05-04 Numero de polos del (Introducir el valor de la placa del
motor de induccion 1 motor)

06-13 Seleccion del relé térmico | 1: Motor estandar, con ventilador
(Motor 1)

07-19 Control del ventilador del | 1: 1 minuto después de que el variador

variador

pare, el ventilador se apagard
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Conexion del potenciometro y transductor

CP/CFP2000

MS300
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Aplicacion con PID

electrénica industrial

00-03 Seleccion del display. 2: U Display multifuncion
00-04 Contenido del display 10: Display realimentacion del PID.
multifuncion
00-20 Fuente de la frecuencia 0: Teclado digital (fijar consigna de
maestra presion por display)
2: Entrada analdgica externa (Pr 03-00)
(fijar presion con potenciometro
externo, configurar parametros el grupo
3)
00-25 Definir caracteristicas del | 162: Unidad en bares, 2 decimales (Para
usuario transductor de presion)
00-26 Valor maximo definido Introducimos el valor maximo de la
por el usuario. escala del sensor. Ejemplo 10.00 bares
03-00 (si consigna | Seleccion de entrada 4: Valor de la consigna PID.
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de presion a analdgica AVI (Cuando 00-20 =2)
través de
potenciometro
externo
03-01 Entrada analogica de 5: senal de realimentacion PID.
seleccion (ACI)
03-28 Seleccion de la entrada del | 0: 0-10V
terminal AVII 1: 0-20mA
2:4-20mA
03-29 Seleccion de la entrada del | 0: 4-20mA (Por defecto)
terminal ACI 1: 0-10V
2: 0-20mA
08-00 Entrada del terminal de 1: Realimentacion del PID negativa
realimentacion PID. desde la entrada analégica (Pr03-00)

Modo ir a dormir

08-10 Frecuencia dormir 27Hz (este valor debe ser mayor que la
frecuencia minima)
08-11 Frecuencia despertar 29Hz
08-12 Tiempo dormir 3 sec.
08-22 Tiempo de retardo al 2 sec.
despertar

A st Frequency command
——— ACtUAl output frequency
Freguenc
Pr 08-11 X Cpmman Actual Output Frequency
Wakeup AN
Reference Point | "Sw_______ Yooy el e S e e
|I P ‘:;- -
\ v \ 7
Pr.08-10 T s Mgt o s TR S o
ep ) 2w o R
Reference Point : - “ I
1 T X
i 1 =
L prlBE2 L A
| Sleep Time H iy

Time
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Funciones entradas/salidas digitales

electrénica industrial

02-01 (MI1) Comando 1 de entrada
multifuncién
02-02 (MI2) Comando 2 de entrada
multifuncién
02-03 (MI3) Consigna de velocidad de
frecuencia 3
02-04 (MI4) Comando 4 de entrada
multifuncion
02-05 (MI5) Consigna de velocidad de
frecuencia 5
02-06 (MI6) Comando 6 de entrada
multifuncion
02-07 (MI7) Consigna de velocidad de
frecuencia 7
(CP/CFP2000) | Comando 1 de entrada
Tarjeta de multifuncion
extension I/O
MIS8
MI15

: Sin funcion

: comando de multivelocidad 1

: El comando de multivelocidad 2

: El comando de multivelocidad 3

: El comando de multivelocidad 4

: Reset

: Comando JOG (Por KPC-CCO1 o

control externo)

7: La aceleracion / deceleracion de
inhibicion de la velocidad

8: El primero, la seleccion de tiempo
de segunda aceleracion / deceleracion

9: La tercera, cuarta seleccion de
tiempo de aceleracion / deceleracion

10: EF entrada (Pr.07-20)

11: Entrada B.B de externo (bloque
base)

12: Parada de salida

13: Cancele el ajuste de aceleracion
Optima / desaceleracion. hora

14: (CP/CFP2000)Cambiar entre los
motores 1 y 2

15: Comando de velocidad de
operacion de AVII

16: Comando de velocidad de
operacion de ACI

17: (CP/CFP2000) Comando de
velocidad de operacion de AVI2

18: Parada de emergencia (Pr. 07 a 20)

19: Comando digital hasta

20: Comando Digital abajo

21: funcion PID deshabilitado

22: Borrar contador

23: Escriba el valor del contador (MI6)

24: comando JOG FWD

25:Comando JOG REV

28: Parada de emergencia (EF1)

29: confirmacion de sefial para
conexion Y-

30: confirmacion de sefial para la
conexion D-

38: funcion de escritura EEPROM
Desactivar

39: Reservado

40: Forzar parada en rampa

41: Interruptor Manual

ANV BN WN R~ O
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42: interruptor Auto
49: variador habilitado.
50: Entrada Master dEb
51: La seleccion para el modo PLC bit
0
52: La seleccion para el modo PLC bit
1
53: Accionador CANopen parada
rapida
54: (CP/CFP2000) UVW Contactor
magnético de encendido / apagado
55: (CP/CFP2000) Freno lanzamiento
de senal
56: LOC / REM Selecciéon
58: Activar el modo de fuego (con
comando RUN)
59: Activar el modo de fuego (sin
comando RUN)
60: Todos los motores desactivados
61: Motor 1 discapacitados
62: Motor 2 desactivado
63: Motor 3 deshabilitado
64: Motor 4 deshabilitado
65: Motor 5 deshabilitado
66: Motor 6 deshabilitado
67: Motor 7 deshabilitado
68: Motor 8 deshabilitado
69: Comando de operacion de
precalentamiento

02-13 (RY1) RLY1: Salida Multi
Terminal
(CP/CFP2000)
02-14 (RY2) RLY?2: Salida Multi
MS300 Terminal
02-16 (MO01)
(CP/CFP2000)
02-15 (RY3) RLY3: Salida Multi
(MS300) Terminal
02-17 (MO2)
(CP/CFP2000)
Tarjeta de
extension I/O
MO10

0: Sin funcion

1: Operacion Indicacion

2: Velocidad de Operacion alcanzd

3: Frecuencia deseada alcanzada 1
(Pr:02-22)

4: Frecuencia deseada alcanzada 2
(Pr 02.24).

5: Velocidad cero (comando de
frecuencia)

6: Velocidad Cero, incluir STOP
(comando de frecuencia)

7: Conelpar 1 (Pr. 6.6 ~ 8.6)

8: Con el par 2 (Pr. 06.09 ~ 06.11)

9: Variador esté listo

10: Advertencia de baja tension (BT)
(Pr.06-00)

11: indicaciéon de mal funcionamiento

12: liberacién del freno mecanico (Pr.
02 a32)

13: Sobrecalentamiento aviso (Pr. 06-
15)

14: indicacién de la sefial del freno de
Software (Pr. 07 a 00)

15: Error de retroalimentacion PID
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MO20

16: Error de deslizamiento (OSL)
17: valor de recuento Terminal
alcanzado, no vuelve a 0 (Pr. 02-20)
18: valor de recuento preliminar
alcanzado, vuelve a 0 (Pr. 02 a 19)
19: Entrada de bloque base externa (B.
B.)
20: Salida de Advertencia
21: Advertencia de sobre tension
22: Advertencia de prevencion de
bloqueo por sobrecorriente.
23 Advertencia de prevencion de
bloqueo por Corriente:
24: Advertencia de prevencion de
bloqueo por tension.
25: comando hacia Adelante
26: comando para invertir el giro.
27: (CP/CFP2000) Salida cuando la
corriente Pr. 02-33
28: (CP/CFP2000) salida cuando la
corriente <Pr. 02-33
29: Salida cuando Pr frecuencia. >=
Pr.02-34
30: Salida cuando la frecuencia <
Pr.02-34
31: Y A n -conexidn para la m = oto =
r bobina
32: Conexidn triangulo, conexién de la
bobina del motor
33: Velocidad cero (frecuencia real de
salida)
34: Velocidad Cero incluye parada
(frecuencia de salida real)
35: Seleccion de salida de error 1 (Pr.
06 a23)
36: Seleccion de salida de error 2 (Pr.
06 a 24)
37: Seleccion de salida de error 3 (Pr.
06 a 25)
38: Seleccion de salida de error 4 (Pr.
06-26)
40: velocidad alcanzada (incluyendo
Stop)
42: (MS300) Funcion graa.
43: (MS300) Salida de velocidad actual
del motor.
44: salida de corriente baja
45: UVW contactor magnético
habilitado
46: Salida aviso master dEb
50: Salida para el control CANopen
51: Salida para RS485
52: Salida para tarjeta de comunicacion
53: (CP/CFP2000) Indicacion del
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modo de Fuego
54: (CP/CFP2000) Indicacion de
modo Bypass de fuego
55: (CP/CFP2000) Motor 1 de salida
56: (CP/CFP2000) Motor 2 de salida
57: (CP/CFP2000) Motor 3 de salida
58: (CP/CFP2000) Motor 4 de salida
59: (CP/CFP2000) Motor 5 de salida
60: (CP/CFP2000) Motor 6 de salida
61: (CP/CFP2000) Motor 7 de salida
62: (CP/CFP2000) Motor 8 de salida
66: SO Logica Una salida (Pr.02-15)
67: Nivel de entrada analogica
alcanzada.
68: SO Salida logica B (Pr.02-15)
69: Instruccion de salida de
precalentamiento
73: (MS300) Sobre torque 3
74: (MS300) Sobre torque 4

Aplicacion: 3 consignas de presion mediante
entradas digitales

02-03 (MI3) Comando 3 de entrada 1: comando de velocidad 1
multifuncion
02-04 (MI4) Comando 4 de entrada 2: comando de velocidad 2
multifuncion
04-00 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)
frecuencia 1 (S1 hemos modificado el parametro 00-
26 de forma que nuestro rango son 10
bares, para lograr una consigna de 5
bares introducimos en este parametro 25
Hz)
04-01 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)
frecuencia 2
04-02 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)
frecuencia 3

Dos rampas de aceleracion / deceleracion

01-12 Tiempo de aceleracion 1 40s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 40s
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(Depende de la aplicacion)
01-14 Tiempo aceleracion 2 10s
01-15 Tiempo deceleracion 2 10s
02-07 (MI7) Comando de 8: Seleccion del tiempo de aceleracion 1
entrada multifuncion 7 y 2.
(Se podria usar otra
entrada digital)

Doble rampa de aceleracion / deceleracion

01-12 Tiempo de aceleracion 1 40s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 40s
(Depende de la aplicacion)
01-18 Tiempo de aceleracion 4 10s
(Depende de la aplicacion)
01-19 Tiempo de deceleracion 4 | 10s
(Depende de la aplicacion)
01-23 Frecuencia de 25Hz
conmutacion rampas de
aceleracion
Frequency

1st Acceleration 1st Deceleration
Time Time

01-23

4th Acceleration 4th Deceleration
Time Time

Time

1st/dth Acceleration/Deceleration Frequency Switching
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Conexion entradas digitales.

SINK (NPN) / SOURCE (PNP) Mode

(1D Sink Mode
with internal power (+24Vdc)
e -
: .
- - I
ML A, JU*%{_ :
1 e 3
= i Y45 !
""!'2? AWV dl |
I - v
Yi !
MIZL %{_ :
W Tl L
i Y T ir_ﬂen_"lal :
Dcm".'___._.___,_._._'.:'_m.u_'!_._;

g:mv >
% 81
" e
3] oeu
SG+
36
SGND
MCM
4P

> === RELAY
S2lo|=|Qln|o|o

Fla|<|<|l|=|= §|§|g

o~ [ | | o [~ = E= RS485

= =EEEEEEE BB

Location Map of Control Terminal
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Pr. 02-00

Control Circuits of the External Terminal

Setting value: 1

FWD/STOP

Ml “OPEN":STOP

. “CLOSE™: FWD
2-wire o
REV/STOP o—|MI2  “QPEN" STOP
FWD /STOP ooy CLOSE™:REV
REV / STOP | m300 |
Setting value: 2 e — So— M1 OPEN":STOP
5 s “CLOSE™: RUN
FWD /REV >o——{MI2  “OPEN"- FWD
RUN/STOP *CLOSE™: REV
REV / FWD s M300
—'ﬂ_l_ﬂ_'_ala_ MI1 "CLOSE™: RUN
STOR RUN
Setting value: 3 MI3 OPEN: STAP
Jwire 5 Mz REVFWD: “OPEN": FWD
B REVIFWD "CLOSE™: REV
DCM
_ Mi1 ~OPEN":STOP
Setting value: 4 FWD/STOP "CLOSE": FWD
2-wire REV/STOP io——|MI2  sqpENT STOP
Cluick Start i "CLOSE™: REV
) s M1 TOPENT:STOP
Setting value: 5 ; "CLOSE™ RUN
2-wire FWD/REV Jo——(MI2  "QPEN": FWD
Cluick Start DCM S :HEUm
X
—QIO— 00— |MI1 "CLOSE": RUMN
. ) STOP | RUN
Setting value: 6 Mi2 "OFEN": STOF
F-wire o Mi2 REVIFWD: "OPEN™: FWD
Quick Start REV/FWD *CLOSE™ HEV
s | 300 |
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Pr.02-00 Contral Circuits of the External Terminal
i FWD/STOP 0 0| FWD:("OPEN"STOP)
Wi ("CLOSE":FWD)
o ogl REV/STOP4—5o—— REV:("OPEN': STOP
("CLOSE": REV)
REV/STOP i DCM
VFD-CP
1 RUN/STOP —0 o—— FWD:((':EF(!JE:I;SI;SBT))
2-wi de 2 :
SHilieron FWD/REV ¢ 55— REV:("OPEN": FWD)
("CLOSE": REV)
REV/FWD DCM
VFD-CP
5l 5'6—| FWD "CLOSE":RUN
5 stop [ RUN |\ wopEN"sTOP
3-wire operation control RE<\3!_J<!:=WD REV/ FWE.?C;' E’g SEE.:':: ; EVVD
DCM

Pr.02-00 Control Circuits of the External Terminal
0 FWD/STOP 5| FWD:("OPEN":STOP)
2-wire mode 1 e | - gg;ggf;%g{
FWD:STOP 3 CN;{"CLOSE'": REV)
REV/ISTOP
1 . |FWD:("OPEN":STOP)
2-wire mode 2 RINIRTRR™ - ((;'gégﬁg';ﬁvunh;l
FWD/REV-—-¢ : .
RURLBTOP N%'{:LO'SE": REV)
REV/FWD : 1 DC
20 et FWD"CLOSE":RUN
STOP RUN
2 MI1 "OPEN":STOP
3-wire operation control 4T REV/FWD "OPEN": FWD
é REV/IFWD "CLOSE": REV
DCM
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— _— - Parametros
Aplicaciones Proposito Funciones 2

P P relacionados

FWDI/STOP —& MI1:{"OPEN"STOP)

("CLOSE™FWD})

REVISTOP T MIZ("OPEN": STOF)

("CLOSE": REV)

DCM VED-E

Para poner en
funcionamiento,

detener, mover RUNISTOP [—— MITTOPENTSTOR) i
o hacia delante y ' 02.01
Aplicacion general : I = MI2:{"OPEN": FWD)
P g haCI:Ei atras a = = {"CLOSE™: REV) 02.09
irave:s dle las DCMm VED-E 04.04
ertmlna es 3.cable
SHPTHAR STOP RUN
- MI1:("CLOSE"-RUN)

[T
MI3:("OPEN":STOP)

5 MI2:("OPEN": FWD)
REV/FWD ("CLOSE™ REV)
DCM

Modo funcionamiento consigna de frecuencia mediante
entradas digitales.

04-07
Freguency
04-0 |
I\ 04-08
|
04-09
1 \04-10
JOG Freq,
01-22
04-0
Maste
RuniStap | |
Keypadiexternal terminals
feemmunication |
s 5 | 1st speed IQ_FW
= 1 T H
E%Eg 2nd speed DFA |
o ! 1 H
-%_-E?E Soepned oMM | — o~n ]
R == y I H H ]
= 853 | 4th speed  _'OFF | [ .5 O 1
' ! I I
JogFreq. _OFRF | P bbb ] [oN

Speed selection via External Terminals

Sedes: Murcia - Almeria - Albacete - Granada // Web: www.electromain.com




electremain

electrénica industrial

MS300 Cableado
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CP2000 Cableado

! Factory gelling: NPN [SINK) Mads
' Refarin Secion 4-2-1 tnr wireg of NP mode and

! PNFmade.
FWEISTOR =

{ |[REViaTOR o

Multi-stagn spaad 1 -

Mulli-slaége spaad 2_~

Multl-stege spaad 3~

Faclary Multi-slage spaad 4~
saiting
(i FoY —
Mih -
M 2
MM g |

Digital signal caommon

=0

*Din KOT supply e maing volege dirachy to
Inaas larrinats

t *¥ina jumper babwean DCM, SCMT and SCM2 a8
laciosy netiing. Remeva the jumper before using
1ha safety funoticn.

2 i5 8 Juriped abwean = 24, 3T and 3TD2 as
Incinsy selling. Remopws the jumpes belors uning
tha safoly function.

Tha +24% is Tod STO andy, and canmal ba ussd [
athes purposes

EETOR __fH".-'i'.lG

L]

w

g 1 [ L. "y
ook
| B, %
r () ST
: -

Sakty PLD J

o

1 Modbus RS-485

1 Bin1=3, 7, 6 Resarved

| PBin3 6 : SGND 5G- 1
H PIII&ESG- S0+
| PIn5: 84+

SGND @ 8.1 &1

Multi-funchion culpad termbnels
2E0VACIIA (N.O.)
ZEOVACTIAN.C.)
JOVDCEA RO}
ICVOCTIA[N.C)
ZEOVACTT.2A {N.O)}
Estimate al COS{0.4)

ZH0VACH 2AN.C.)
Estimats 81 COS (0.4)

Mulli-tunetion outpul larminals
250VACIIA(N.O.)
JOVDCIBA NG ]

ZE0VACH.ZAIN.O.)
Estrmate at COS {0.4)

Multi-function analag aufput
tarminal, 0-10WDC ar 0/4-20mA

Analog signal comman erminal

Mautli-functian analeg oulput

[]
]
.
]
]
L]
1
]
[ ]
]
terminal, $=10V0G ar 074-20m4, |
]
]
]
:

Pl de el T T

N Expanssan shat 1
e R s

Fres s ==

wExpansion siet 3

power supply card (optional)

'
Communicatian card {optional) [

i .
WO & RELAY card and DC 24V ux:nm:l:
o Main circuit terminals

@ Control circuit terminals

IT Shielded wire
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CFP2000 Cableado.

Faciory satting: NPN (SINK]) Modn
Foaler 0o Eaation &:3-1 far sining of NPY mada ged

PHF mosa
FWDISTOP -

{ |rREVISTOPR

Muiti-glags speed |~

Mulb-staga speed 2~

Mulli-stoge speed 3

Factary { Mult-siage speec 4

saliing WA
! -~

Wik e

NiA

KA

=T b Dighal slanal somman

*Do NOT supply the maias voltags direcily 1o
thase lermirnis

[I=¢nore |

1, "1 iz & jumper petwean DEM, SCMY and SCM2 aa
factary sotiing, Ramaye tha jumpar before using
thia sataty Tumetian

2 *Zsa|smpor befwean +28Y, 5TOT and STOZX as
factory s=lting. Remave tne jumper before wsing
g sataty fuschan

A The + 24 is far 8T0 only, and carned be wesd for

cihor purposes,
[ 1
S o+ __]__lzdvl}l:
i I L. “
| [ ]

Safoly PLG FT
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L o R o MO g [kl R D T Ve O
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e eemmsm s s s e ——————
1 e ]
i T i
1 " 1
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1 1
1 ml L]
t DL, ot L, 5 1
1 AVER 1
1 ACH 1
1 . 1
1 1
I .

1 =

oo T T o em e i ey e O o i e
'------R-s------------------ o rn et Bt
I Madbus ~4a%

I Pin1-2, 7, 8: Raservad BEND

: Pir 3, 6 SGND 5G- 1

 Pind:- 5G- 55 (I

1

Pin& - 3G+

B L T T T

- BA

| Expanaion slo 1
1

F========m

RC 3@

Mulli-function oufput tarminals

SROVAGIIA (NG,
FE0VACIIAIN.C)

AOVECIEAIN.O.)
FOVEEIA M.C.)

2EIVACHTLZA (N.O)
Estimato at COS (D 4)

250VACH 2A(N.C.)
Eatimala st COS (0.4)

Multi-functan ocwlpul terminals

2E0VACIIA (N.O.)
IOVOCISA N,

2EOMACH 24 (N0}
Estimats at COS [D.4)

- Bulti-function analog cutput
i terminal, D=10%00G o Di4-20maA

= Analog signal common lesminal

= Wulti-funchon aralog outpel
tarminal, 0=10WVE0 or 0M-20ma

Gammunication cand

e s g
ul Emgransian alal g ve s RELAY card and DC 24 axtarnals

poweas supply cand {eplonal] »

o Main circuit terminals
@ Control circuit terminals

X Shielded wire
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* Eactory setting: NEN (SINK) Mods

C2000 Cableado

' Flgasa relar o
1 Figure 2 far wiring

y Bl NP moda and

FWDISTOPR

._._._.--F’_... WD

electremain

LUSELTT ® AR | LS ST

bl = 2
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+ EHE ;
HF mods | REVISTOR - i
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Fs;cltw Wultl-step 4 :
BEILING i
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—_— :: W16 :
L L R e e :
?L'_""—"l"ilﬁh'llﬂ .......... :
R i | D ipnal P ‘
T ey e et eeinge enciy i (o i

e
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*1 Mg @ abar ceailing jumpsrinsiallsd Datesan
DA, SCAT and SCMZ whan CHFID0D Indvas
the factory, Remove this sharl cirgailing umper
Belore aging the gafely Tunglicn whes wirng
2 Il 5@ snart oirculling jJumper insialied between
+24Y, 5T and ETOZ when CI000F lnaves tha
{actory, Remoyd this sho circuiting jumpes
tiefoire using the sataty lonchon whie winng

'_L __!:rzwuc

EETDF"

D‘ Main circait {powar) torminals
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250 MG
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- DFM?U‘!I lurion culpul

i
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1D @tk mn card

PG griension cand
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[ B:tel !
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Pin1=7 T R resarsesd |
Fin 3, E2GHD:
Pin 4:85-

Pin 656G+

@ Cantral torminals
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